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Presentacion hi©

A Técnicas de inventario mediante tecnologia LIiDAR

A Uso de sensores satelitales para cartografia e inventario
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Teledeteccion hi@

U Técnica que permite obtener informacion sobre un objeto, area o
fendmenoa travésdel analisisde los datos adquiridospor un instrumento
gueno estaen contactoconel objeto, areao fenbmenobajo investigacion
(Chuviec2010.

U Tiposde sensores

A Activos emiten su propio hazde energiay recibenel retorno de esta
modificada(Nodependende laluzsolar) LIDAR/ RADAR

A Pasivos reciben la energiadel sol reflejada por la superficiede la
cubiertaterrestre o laemitidapor la propiacubierta




INTRODUCCION TECNOLOGIA LIDAR hi©

A EILiDAR(Light Detection And Ranging) es un sistema activo de deteccién
remota basado en un escaner laser.

A Permite obtener informacion tridimensional del terreno (suelo y vegetacion).
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INTRODUCCION TECNOLOGIA LIDAR bi@scrub

Equipo LiDAR:

A Sensor laser — o

A Receptor GPS 6’\ il

A Sistema Inercial de P T~
Navegacion (INS) \é‘ — |
A Ordenador & /] ® .

?$ .
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INTRODUCCION TECNOLOGIA LIDAR lerbi©scrub
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Sensor Laser: fuente laser, detector laser, mecanismo de escaneo, sistema de cronometraje y
ordenador; Pulsos discretos; Banda del infrarrojo cercano (1064 nm); Frecuencia de 150.000
Hz.; Campo de vision (FOV) variable; GPS en tiempo real; densidad de puntos en funcién de la
configuracion del sensor y del disefio del vuelo (de menos de 1 pto/m2 has mas de 20); Ordenador
con software de captura
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INTRODUCCION TECNOLOGIA LIDAR hi©

A En superficies sélidas se i s i
produce un unico retorno.

A En el agua no se produce
retorno del pulso.

A En las cubiertas vegetales se
obtienen mas de un retorno.
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Fuente: www.dielmo.com
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http://www.dielmo.com/

INTRODUCCION TECNOLOGIA LIDAR _big@%crlib

Primer pulso,
copas.

Todas las superficies
reflectantes dentro de la
huella del pulso, generan
una onda de retorno

.

Varios retornos

Ultimo pulso, suelo.

por pulso




INTRODUCCION TECNOLOGIA LIDAR hi©

Todos los retornos

1os retornos

20S retornos

30S retornos

40s retornos
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INTRODUCCION TECNOLOGIA LIDAR

Modelo de combustible,
continuidad del combustible,
gestién de especies
LIN2 G SIARI &a3X

Atura de Continuidad
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METODOLOGIA

Obtencion datos Lidar para el area de estudio.
Reclasificacion nube puntos (suelo / matorral)

Calculo estadisticos de vegetacion

Analisis de variabilidad del la estructura de la vegetacion
Disefno y trabajo de inventario de campo

. Ajuste de modelos de regresion

. Aplicacion de los modelos

NOoO O R~WDRE
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METODOLOGIA

VueloLidar Parcelas campo

Procesado
LIDAR

Biomasa aérea

Estimacion
territorial de
biomasa
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1. Datos LiDAR disponibles bi©

Cobertura LIiDAR. Densidad 0.5p/m2

2008
2009
2010
2011
2012
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1. Datos LiDAR disponibles hie

Caracteriticas vuelo PNOA: Archivo en formato LAS, distribucion en Hojas de 2x2 Km,
Densidad Media Teorica: 0,5 puntos/m?, Alturas: elipsoidales, Sistema de Referencia
Geodeésico ETRS89, Proyeccion UTM Huso 30

Distancia
Densidad nominal Precision altimétrica
Nominal entre de la nube de puntos
(p/m2) puntos (m)

LlDAR

D

RMSE z< 0,20 ﬁl‘

gt
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2. Clasificacion nube puntos LIDAR

Generaciorde modelosdigitalesde elevacionedMDE)

Retornos de vegetacion

Retornos de suelo
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2. Clasificacion nube puntos LiDAR hie

Setrabajo condistintos procesadogle la nube de puntos LiDAR
Reclasificacion

wilderness

nature

toven or flats

city or wwarehouses
metropoalis

cLstam

DRSNS I8 N

settings — |
step: |2III
spike: |I:l.5

affset: | 0.0500

stoldesw: |III|

Arriba captura de datos LIDAR sin reclasificar, abajo captura de datos LIDAR Configuracion seleccionada
reclasificados, en los puntos verdes s e apr ecil a c o mo A a

o4t
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3. Célculo estadisticos de vegetacion

Calculo de estadisticos de estructura de la
vegetacion

Se calculan en celdas cuadradas las variables que
caracterizan dicha celda a partir de los retornos
lidar.

Se eliminaron los retornos por encima de la altura
maxima del matorral.

5 i

hi©

celdas L2701 g

VAR

[ | 11<07my<20%
12<07m y 20-40 %
2107-1my <20 %

- 22 0,7-1 my 20-40 %

\ 311-1.5 my <20 %
321-1.5 my 20-40 %
41>15m y<20%
42>15m y 20-40 %

43>15m y>40%

N

[s] 100 200
£

agresta gestion técnica ambiental y desarrollo rural




5. Inventario de campo bl@scrub

Parcelade 11,3 m deradio
5 subparcelagie 2 m deradio

30 parcelaspor tipo de vegetacion
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5. Inventario de campo bl@scrub

Calibracion de modelo con parcelas del monte.

Precisionesubmeétricagle levantamiento GPS de parcelas de campo

Flujo de
Base Trimble 5700 Movil Trimble R6 trabajo

Con el GPS
Topografico En
funcion de la
disponibilidad de
cobertura movil:

Proceso de
Medicion de
Centros de Parcela
(Submétrico)

A) Medicion con
Redes RTK sihay
cobertura Movil.

& =

Precision conocida
en liempo real

B) Medicion en
Postproceso si no hay
cobertura movil

. o

Precision conocida
a posteriori tras
COrreccion
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5. Inventario de campo bl@scrub

Biomasaaérea Datosde campa Biomasa(corte y pesado)
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